Reflexao: refletor horizontal
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Tempo de transito (CMP)
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Diversas camadas horizontalizadas

A\ Ly
\ /
\ /7
~ hl ’ vl
\ ’
AN A4 /
\ /
\ ’
N ’ V2
N /
" >
\ /
\ /
\ 2 v3
A4

Considerando incidéncia normal (x=0)
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Diversas camadas horizontalizadas
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Considerando x>0 e refracOes nas interfaces
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Diversas camadas horizontalizadas
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Onde os coeficientes c1,c2,....dependem da espessura da camada (h1,
h2,...hn) e da velocidade de cada camada (v1, v2, vn)



Para distancias x, ~ h,, 0s 2 primeiros termos da
expressao anterior permitem a precisao
necessaria para 0s propositos da sismica de
exploracao
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Diversas camadas horizontalizadas
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Correcao NMO - multicamadas

No problema de multicamadas a velocidade NMO
representa a velocidade de uma camada representativa
das camadas acima do refletor:

Fonte:Prof. Rodrigo
Portugal (Unicamp)



Correcao NMO - multicamadas
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FOormula de Dix

Conversao da v,ys €m velocidade intervalar
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Metodos para analise de velocidades

o Analise x?-t?

o Meétodos que usam a correcao NMO:
@ CVP - constant velocity panels
@ CVS - constant velocity stacks

@ Analise do espectro de velocidades
(semblance)



Analise x2-t2
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Métodos que usam a correcao NMO
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(a) Reflexao nao corrigida

(b) Corrigida com velocidade correta

(c) Velocidade muito baixa

(d) Velocidade muito alta Yilmaz, 1987



Stretching (estiramento)
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feito “stretch” (estiramento do traco)
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Tempo de transito (CMP)
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Tempo de transito (CMP)

Sismograma common mid point CMP
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Correcao NMO

Sismograma CMP (v=2.8)
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Sismograma CMP corrigido (v=3.1)

100 |f
200 |t

300

W%%M?W

600

400

Tempo (ms)

500

700

800

]

200 400 600 800 1000
Afastamento (M) ronteprof Rodrigo

Portugal (Unicamp)



Correcao NMO

Sismograma CMP (v=2.8) Sismograma CMP corrigido (v=2.6)
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Sismograma CMP corrigido (V=2.8)
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Empilhamento NMO

Sismograma CMP corrigido (v=2.8)
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Tempo (ms)

Correcao NMO - multicamadas
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Sismograma CMP corrigido (v=1.6)
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Tempo (ms)

Sismograma CMP (v=2.8) Sismograma CMP corrigido (v=1.78)
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Sismograma CMP (v=2.8) Sismograma CMP corrigido (v=2.0)

% %: miffrra%
G I“‘l]; oo ]j]]]jjjjjjjjﬁifi

‘ttt

. Iliiiiiirirr;rrs]]]]]]j] '

|

i
140 » “rffft‘g!!!i 1400 |- 1

00 400 600 800 200 a0 600 800 1000
Afastamento (m) Afastamento (M) ropee:prof. Rodrigo
Portugal (Unicamp)



Tempo (ms)

Sismograma CMP (v=2.8)

Sismograma CMP corrigido (v=2.15)
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Painel NMO (1)
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Painel CVS (empilhado) de 24 conjuntos CMP
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reflection time

Velocidade de empilhamento

velocity —=
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Espectro de velocidades
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Metodo para calcular o espectro de velocidades
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Semblance




Sismograma CMP
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Secao de coeréncia
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Sismograma CMP com 20% ruido

<
1

100 -

(]

200 -

(=]

300

(=]

—

W 400
O 5001
© 600}

700 -

(]

800

(=]

900 -

(=]

1000
-100 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900

Distancia (m)




Secao de coeréncia
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Slsmograma CMP com 90% ruido
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Semblance
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Resultado usando velocidades incorretas
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Erros para altas velocidades e tempos de trajetorias
pequenos
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Fatores que afetam as estimativas das velocidades

» Profundidade dos refletores
» Move-out da reflexao

« Comprimento do arranjo

» Relacao S/R



